For Earth, For Life
Kubolta

MINIEXCAVADORA KUBOTA

U50-5 / U56-5
KX060-5
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Potencia del motor (PS): | Peso de la maquina (kg):

U50-5 : 40,4 U50-5 : 4.890
U56-5 : 47,6 U56-5 : 5.520
KX060-5 : 47,6 KX060-5 : 5.560



La nueva generacion de miniexcavadoras: rer
confort y seguridad superiores.

Las nuevas excavadoras de 5 toneladas de Kubota estan listas para proporcionar
excelentes niveles de rendimiento, confort y seguridad para una amplia variedad de
trabajos.

La mas pequefa en cuanto a

dimensiones, pero capaz de
llevar a cabo una amplia
variedad de tareas.



Una amplia pantalla LCD con un sistema intuitivo
potencian tanto la seguridad como el rendimiento.
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A. Indicador de alerta D. Temperatura del agua
B. Temperalura hidraulica E. Nivel del combustible
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A. Meni principal

B. Botdn volver

C. Rueda de control

D. Luz de trabajo

E. Luz rotativo

F. Ralenti autematico

G. Alerta de sobrecarga

H. Limpiaparabrisas

| . Cdmara visign trasera™ (Opc.)
J. Liguido limpiaparabrisas
Ajustes AUX Otros ajustes K. Alarma de traslacin (Ope.)




ILUMINACION LED CINTURON DE SEGURIDAD
CON APAGADO CON ALARMA Y ALTA
PROGRAMADO VISIBILIDAD

La luz LED puede ser programada El cinturdn de seguridad naranja
para que se apague entre 30 brillante es una ayuda visual
segundos y 2 minutos desde que se para indicar que el operador
apaga el motor, Esta funcion permite lleva abrochado el cinturdn de

al operador abandonar la maguina seguridad antes de encender el
de forma segura can total motor. En caso de que el
iluminacién. operador olvide abrocharlo,
saltara una advertencia como
recordatorio.

VALVULAS ANTICAIDA DE
BRAZO Y BALANCIN

Las maquinas estan equipadas de serie con un sistema
de control de caida de brazo y balancin (IS08643). La
valvula de seguridad del cilindro de la cuchilla es un
equipamiento opcional.

SISTEMA ANTIRROBO ORIGINAL DE KUBOTA

Las U50-5, U56-5 y KX060-5 estdn protegidas con el sistema
antirrobo de Kubota, lider en el sector. Solo las llaves —

programadas podran poner en marcha el motor. Si se intenta
arrancar con una llave no programada, la alarma se activara. Este AMI ’
sistema incluye un sonido de advertencia para recordar al

operador que debe extraer la llave después de utilizar la méquina mEn

y un LED para alertar a posibles ladrones de que el sistema esta S vy B T =
activado.




Los avanzados motores y sistemas hidraulicos
Kubota garantizan un 6ptimo rendimiento y
funcionamiento en cualquier condicién de
trabajo.

CAMBIO AUTOMATICO
DE VELOCIDAD

El sistema de cambio automatico permite cambiar
automaticamente de la velocidad alta a la baja dependiendo de la
necesidad de traccion y del terreno. De esta manera, se trabaja
simultdneamente de manera mas agil al realizar trabajos de
nivelacion de terrenos y al ejecutar giros.

SISTEMA HIDRAULICO "LOAD SENSING"

El sistema hidraulico "Load Sensing” asegura un manejo mas suave,
independientemente del nivel de carga. Permite un control del caudal
de aceite hidraulico segun la posicién de los mandos de pilotaje. Los
resultados son un mayor ahorro de combustible y una traslacion mas
suave.



BAJO NIVEL DE RUIDO

Se ha logrado reducir drasticamente el ruido
con el objetivo de proteger el oido del
operador asi como proporcionar un entorno
de trabajo con menor estrés. Por otro lado, el
suelo es también mds grueso para minimizar
el ruido en cabina.

*LpA : U50-5:71dB  U56-5 & KX060-5 : 74dB

ESPACIO PARA LAS PIERNAS

El nuevo disefio de la cabina y la disposicién
del interior no solo mejora el manejo, sino que
también ofrece un mayor espacio para los
pies consiguiendo un mayor confort del
operador.

AIRE ACONDICIONADO
(EXGLUSIVO MODELO LUJO)

El conducto de aire acondicionado esta
dirigido ahora a la nuca del operador para
mejorar el efecto y la eficiencia del aire
acondicionado.

ambos lados de [:

cazo através d

también mejorallz

en la cabina.
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ESPECIFICACIONES TECNICAS

Modelo
Peso operativo*' kg
Capacidad de la cuchara, segtin normas CECE m*
Anchura de la cuchara mm
Motor

Fabricacion

Modelo

Tipo

Emisiones del molor

Potencia (1ISO 14396:2002) kW /rpm
PS/mpm

N2 de cilindros

Diam. interior x recorrido mm

Cilindrada cc
Longitud total mm
Aitura total mm
Velocidad de giro mm
Anchura de la oruga de goma mm
Distancia entre ejes de las orugas mm
Tamafio cuchilla de empuje (anchura x aitura) mm
Bombas hidrdulicas

P1, P2

Caudal ¢/min

Presién hidraulica MPa

P3

Caudal ¢/min

Presion hidréulica MPa
Fuerza de excavacion maxima (balancin / cazo) kN

Angulo de oscilacion brazo principal (izqulerdo/derecho) deg
Auxiliar (AUX1)

Caudal ¢/min
Presion hidrdulica MPa
Auxiliar (AUX2)
Caudal ¢/min
Presion hidraulica MPa
Deposito hidraulico (depdsito / lleno) ¢
Capacidad depésito combustible ¢
Velocidad méxima de traslacion (baja / alta) km/h
Presién de contacto con el suelo kPa (kgffcm?)
Distancia al suelo mm
Nivel de ruido
LpA / LwA (2000/14/EC) dB (A)
Vibracién*2
Extremidades (1SO 5349-2:2001)
Excavando / Nivelando m/s2 RMS
Conduciendo / Ralenti m/s2 RMS
Cuerpo completo (ISO 2631-1:1997)
Excavando / Nivelando m/s2 RMS
Conduciendo / Ralentf m/s2 RMS

Us0-5
4965
0,13
550

KUBOTA
D1803-CR-T-E5
Motor diésel, refrigerado con agua
EU Stage V
29,7 /2200
40,4 / 2200
3
87 x 102
1826
5355
2550
92
400
1990
1960 x 410

Bombas de caudal variable
1188
24,5

22,6/328
70/55

65
20,6

37
20,6
40/67
66
28/48
28,0 (0,286)
310

71/96

<25/<25

<25/<25

<0,5/<05
<05/<05

Us6-5
5595
0,14

600

KUBOTA
V2607-CR-ES
Motor diésel, refrigerado con agua
EU Stage V
35,0/2200
47,6/2200
4
87 x 110
2615
5490
2550
8.2
400
1990
1960 x 410

Bombas de caudal variable
56,1 + 56,1
27,4
Bomba de engranajes
37
19,1
26.4/423
70/53

75
20,6

37
19,1
419/77
66
28/48
31,6 (0,322)
310

74196

<25/<25

<25/<25

<0,5/<05
<05/<0,5

KX060-5
5635
0.14

600

KUBOTA
V2607-CR-ES
Motor diésel, refrigerado con agua
EU Stage V
35,0/2200
47,6/2200
4
87 x 110
2615
5520
2550
92
400
1990
1960 x 410

Bombas de caudal variable
56,1 + 56,1
274
Bomba de engranajes
37
191
2457423
70/53

75
20,6

37
19,1
419/77
73
28/48
31,8(0,324)
310

74/96

<25/<25

<25/<25

<05/<0,5
<0,5/<05

*! Cabina con un cazo estandar (US0-6: 115kg/ U56-5, KX060-5: 119 kg) preparado para trabajar. El peso de la maquina incluye a un operador de 75kg
*2| os valores han sido obtenidos bajo condiciones especilicas a maximas revoluciones de molor, y podrian variar dependiendo de las condiciones generales de uso.
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* GWP: Potencial de calentamenio global



Equipamiento de serie

Modelo UB0-5 U56-5 KX060-5
Sistema de seguridad

Sislema de seguridad para arrangue del motor en el mando izquierdo
Motor de traslacion con freno de disco

Motor de giro con freno de disco

Aviso sonoro de sobrecarga

Sisterna antirrobo original de Kubota

Valvula anticaida en brazo principal (1ISO8643)

Vélvula anticaida en balancin (ISO8643)

Abrazadera y amnés para rotativo

Equipo de trabajo

Circuites hidrdubcas auxifares (SP1y SP2'2) qualagan hasla elextremo delbakincin. @
2luces de trabajo LED en la cabina y 1 luz LED en el brazo principal
Balancin de 1820 mm L]

Balancin de 1635 mm [ ]

Balancin de 1450 mm e

Cabina

ROPS (Estructura de proteccion en caso de vuelco, 1SO3471) L] [ ] )
OPG (Sistema de proteccion del operario) Nivel | L] ° e
Asiento doblemente ajustable con suspensién neumatica TipoL  TipoL TipoL

Asiento doblemente ajustable con suspensién total TipeS TipoS TipoS

Cinturon naranja reflectante con funcion de alerta [ [ ®
Mandos hidraulicos con reposamufecas para el piloto ] L] ®
Palancas de traslacién con pedales ® ® ®
Aire acondicionado Tipol TipoL TipoL
Calefaccién anti-vaho y de descongelacién en la cabina ® L] ®
Martillo salida de emergencia [ ] ] [ ]
Ventana frontal abatible con sisterna neurnatico [ ] L[] L]
Toma de corriente de 12V ° [ L]

2 altavoces y antena de radio [ ] ° L]
Ubicacion para instalacion de la radio [ ] [ ] ]
Espejos lateralesftirasero (lzquierda, derecha y atras) [ ] [ ] o
Soporte para vaso [ ] ] [ ]
Sistema del motor/combustible

Filtro de aire con doble elemento L] [ ] { ]
Bomba de repostaje eléctrica [ ] ° [
Sistena de Ralentf Automético ] [ ] [ ]
Bomba eléctrica de auto-repostaje TipoL
Separador de agua L] L] [}

RANGO DE TRABAJO

. Us0-5: Balancin de 1450 mm
. E* . Ub56-5: Balancin de 1635 mm

X AN Unidad : mm
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5705/ 5965
5850/ 5105

5660 /5815

Modelo US0-5 US56-5 KX060-5
Tren de rodaje

Qruga de goma de 400 mm L] °® [ ]

1 rodillo superior ® [ ] ®

5 rodillos de doble pestaia en cada oruga [ ] [

4 rodillos de doble pestana en cada oruga [

Interruptor doble velocidad situado en el mando de la cuchilla ® ° ]
Sistema hidraulico

Dos velocidades con cambio automatico L[] [ ]
Cuchilla con funcion flotante [ ] L] [ ]
Acumulador de presion [ ] ® L]
Tomas de control de la presion hidraulica ° ® °
Circuito hidraulico para desplazamiento en linea recta L [ ] L]
Tercera linea hidraulica de retorno ° ® ®
Tercera linea hidréulica de retomo controlado electrénicamente TipoLl TipoL
Sistema hidraulico "Load Sensing" L] ® L]
Caudal regulable en los circuitos hidréulicos auxiliares (SP1 y SP2*2) ) ] ]
Interruptor auxiliar (SP1) en la palanca de control derecha [ ] [ ] ®
Interruptor auxiliar (SP2) en la palanca de control izquierda TipoL TipoL TipoL

Equipamiento opcional

Modelo

Equipamiento de trabajo/ Tren de rodaje
Balancin de 1570 mm TipoL
Oruga de acero de 400 mm (+ 100 kg) [ ] [ e

US0-5 US6-5 KX060-5

Oruga de acero de 550 mm (+ 300 kg) [ ) ]
Sistema de seguridad

Vélvula anticaida en la cuchilla de empuje [ ] (] [ ]
Alarma de traslacion ° e ®
Otros

Camara trasera™' ° L] ®
Pintura especial bajo peticién [ ] ° e

Equipamiento de serie segiin el modelo

Modelo U505 U56-5 KX060-5
Tipo S L S L S L
Aire acondiclonado = ° = ® = ™
Asientp con suspension neumatica - ® - ® - ®
AUX SP1/SP2 o/- e/e e/~ eo/e o/~ eo/®
Tercera finea electronica = = = ° == Y
Bomba de repostaje = - - - = = ®
i — *2para tipo L.
" . KX060-5: Balancin de 1570 mm
N Balancin de 1820 mm
1 b Y Unidad : mm
B /
o )
3 /
¥ I 2
[Fs3
- o
i =]
| ' : 17!
‘ \ 18
s & N _
= Nl % 1820
] . 5490/ 5520
NP
| %
l ~ N ,/
e
5880/ G120
6020 / 6255

*'La maquina cumple con el criterio de visivilidad definido en el 1ISO5006.
directamente y a través de los espejos,

La camara es un suplemento para mejorar la visivilidad, pero no reemplaza la necesidad de mirar



CAPACIDAD DE ELEVACION DE CARGA

Modelo Us0-5
Altura del Rzz 0 cel punto dz slevagian (min ) Radic del punt de elevazén (1.3m) Rzdio cel ounto de 2levacion (2m) Rzdio del cunio de elevzeiin (3
izign En posicion frontal £

daN (tonne)

Radi dal punio de clevzz:dn (4m) - Rzdio cal punta de 2levacian (max)
¢n Enposicion frontal - Fnposedn

punta e En posicion frontal  Encosaidn En posicion frontel  En gos En posicion frontal Enoc
p

2 Enposicion frontal  £n po

elevacion ¢ no ledl pisgsh (o pka . 5o s bt ko Cilatazd Oy R C T feteral
3m 83(085) 78(080) 70(072) B4(085) 62(064) 56(0.58)
2m 124 (126) 119(122) 105(107) 34(096) 76 (077) 68(063) 84(088) 55(056) 49(05J)
m 163(166) 111(113) 97(089) 109(11) 72(074) 65(066) 86 (088) 52(053) 47(048)
Om 174 (178) 107(109) 93(095) 116(118) 70(072) 83(064) 88 (099) 54(055) 439{030)

-1m 195(199) 195(199) 195(199) 20,6 (2.10) 206 (210) 206 (210} 253 (259) 221(226) 18.2(186) 160(163) 107 (1£9) 93(095) 106(109) 70(071) 62(064) 90(092) 62(064) 56(057)
-2M 233(284) 238 (234) 253 (234) 243(248) 24,3(248) 243 (248) 1750179 F5(179) 175(179) N1(113) 10(112) 36(098)
-3m

Modelo US6-5
Altura del  Radic el punto dz slevacion (min,) Radio del purio de elevacon (15m)  Radio cel punto e elevacon (2m) Radio del punta dz 2levacin (3m) - Redio del punta de elevacién {4m) Radio del purto ce elevacion (max )

punto de  En posicion frontal  £n posicicn En posicion frontal - gn pascisn En posicion frontal - En pescicn En posicion frontal £ posizién En posicion frontal - En pasicion En posicion frontal - En pasicion

elevacion gzl s R Qb sk B ; PR LG RV Bed e Orhezis B Qb O e
3m 111(113) 94(096) 83{085) 99(101) 68(069) 60(06N
2m 167 (170) 142(145) 124(126) 127 (130) 99(092) 8L(081) 100(102) 60(051) 53(054)
im 219(233) 131(134) 113(116) 147 (150) 86(0:88) 7.6(077) 106(108) 58(059) 51 (052)
Om 235 (240) 126(128) 108 (110) 156(159) 83(085) 7.3(074) 111(113) 59(061) 53(054)

-1m 151 (154) 151(154) 15.1(154) 236 (241) 236 (241) 236(241) 289 (294) 253 (265) 210(2,14) 216(220) 125(1.28) 108(110) 146(149) 82 (084) 72(073) 111(113) 67(068) 59(06N
-2m  361(369) 361(369) 361({369) 345 (352) 345(352) 345(352) 245 (250) 245 (250) 215(220) 153 (162) 128 (131 10(112)

Modelo KX060-5 Balancin largo (Balancin de 1820 mm)
Altura del Radic del punto de atevacion (min ) Radio del punto de elevasion {1.5m) Radio del punto de elevacion {2m)  Radio Zel punto de slevacisn (3m)  Radio del punto de elevacian {4m) Radio del punto de elevacion (max )
punto de  En posicion frontal - 2n pasicign En posicién frontal  En cesican En posicion frontal - Znposicién  En posicion frontal - En posicion En posicion frontal  Enposicion En posicion frontal — En pasicion
elovacion {ikpis Cobborts B9 Cupbsiss Oofitkanss 1903 Qoo Cobbrn M08 Ouwabiy dobkas 909 Quiabgh Cobeatn 0@ Opniabas Oriokarn 199

3m 105(107) 105 (107) 95(087) 91(083) 73(075) 66(067)
2m 156 (159) 156(159) 142 (145) 122(124) 103(105) 92(094) 92(084) 66(067) 59(060)
m 207(212) 150(154) 131(133) 142(145) 98(100) 87(089) 98(100) 63(084) 57(059)
Om 152 (155) 152 (155) 152 (155) 229 (233) 144 (147) 125(1,27) 153(155) 95(097) 84(085) 106(108) 65(066) 53(059)

-1Im  165(168) 165(168) 165(168) 22.1(225) 221(2.25) 22.1(225) 27.5(280) 275 (280) 238 (243) 217 (221) 142(145) 123(126) 147 (150) 93 (095) 82(084) 107(109) 72(074) 64(066)
-2m 200(204) 200 (204) 200 (204) 364 (371) 364 (371) 364 (371 269 (275) 269 (275) 24,4 (243) 1W1(175) 14 (147) 125(128) 110(112) 85(097) 84 (086) 104 (106) 93(094) 57(058)

Modelo KX060-5 Balancin corto (Balancin de 1570 mm)
Altura del Radio d2l punlo de elevacion (min.) Radio del cunio de elevacién (15m) Radio def punlo de elevacian (2m) - Ragio del punlo de elevacion (3m)  Radio del punto d2 elevacién (4m) Radio del punio de elevacion {max )
punto ¢e  En posicion frontal  En pasicicn En posicion frontal - En posicign En posicion frontal - En posicisn En posicion frontal  En pesicicn En posicion frontal  En posicicn En posicion frontal  En pesician

elevacion g shjetsags (riskars 1308 Cunlabgass Gk R g o B gk opibes O Ooebg Cobbem O Cotoi e ed
3m 115(1,18) 107 (110) 96(098) 108(1.10) 80(082) 7.2(074)
2m 174 (177) 162 (166) 142 (145) 131(134) 104 (106) 92(094) 108(111) 71(073) 64 (083)
m 221(225) 151(155) 132(134) 149(152) 99(101) 88(090) 113(115) 69(070) 62(063)
0m 233(238) 146 (148) 127 (130) 157 (160) 96(098) 85(087) 14 (117) 71(072) 63 (085)

-1m 139(141) 139(141) 139(141) 252 (257) 252(257) 252(257) 308(314) 301(307) 246(251) 212 (217) 146(149) 126(129) 145(148) 96(088) 85(087) 115(117) 80 (082) 72(073)
-2m  385(393) 385(393) 385 (393) 306 (3,12) 306(3,12) 306(312) 232(237) 232(237) 232(237) 155(159) 143(152) 129 (132)
-3m

. L Nota:
Radio del punto de elevacion * Las capacidades de elevacion de carga tienen como referencia la ISO 10567 y no deben superar el 75% de la
l_:'unto d_e carga estética de vuelco de la maquina o el 87% de la capacidad hidraulica de elevacion de carga de la maquina.
Jelevacion * El cazo de excavacidn, gancho, eslinga y otros accesorios de elevacion no estan incluides en este cuadro,

* 1 os estandars EN474-1y EN474-5 requieren que la maquina este provista de una vilvula de seguridad instalada en
el cilindro del brazo principal y una alarma de sobrecarga para las operaciones de manipulacion de objetos.

Altura del punto de elevacion

™ Ejo do roracion * Recambios originales
' Kubota

para un
maximo
rendimiento,
durabilidad y
* Todas las imdgenes utilizadas son solo para el catilogo. seguridad

Para trabajar con la miniexcavadora, es necesario llevar ropa y equipamiento que cumplan la legislacion local
y las normas de seguridad.




KUBOTA EUROPE S.A.S.

19, rue Jules Vercruysse

Zone Industriefle - CS50088
95101 Argenteuil Cedex France
Téléphone : (33) 01 34 26 34 34
Télécopieur : (33) 01 34 26 34 99

https://www.kubota-eu.com

CINTURGN DE
SEGURIDAD

Pare el motor antes
de desabrocharse

el cinturén
———————————

U50-5 / US6-5 / KX060-5 Spanish - 2020-09-21
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Una cabina mas grande con mejor aislamiento, visibilidad
mejorada y muchas mejoras en cuanto a confort.

GUADRO DE MANDO
INTEGRAL

Redisefiado para una mayor
comodidad y un mejor
manejo, el cuadro de
mandos es compacto y sitlia
los interruptores principales
en el lado derecho para
facilitar el trabajo.

ASIENTO DOBLEMENTE
AJUSTABLE CON
SUSPENSION
NEUMATICA

Como parte del nuevo disefio de la cabina, el asiento estd equipado
con un regpaldo doblemente ajustable para mejorar el confort. Los
joysticks de ambos lados del asiento se ajustan independientemente
con el objetivo de adaptarse a las necesidades del operador. Ei
asiento con suspension neumadtica conforme a la normativa 1ISO
(dispanible como opcién para el madelo lujo) reduce la vibracion para
ofrecer un confort éptimo al operador. La altura del asiento se ajusta
eléctricamente, simplificando y mejorando la adaptacion del operador
al espacio.



La avanzada tecnologia ayuda a mantener al operador
y su miniexcavadora totalmente seguros y protegidos.

ALARMA DE TRASLACION (opcionaL)

Para garantizar un entorno seguro de trabajo, una
alarma de traslacién opcional advierte a los
trabajadores cercanos de que la miniexcavadora esta
en movimiento.

“La maquina cumple con el criterio de visivilidad definido en el ISO5006. La camara es un suplemento para mejorar la visivilidad, pero no reemplaza la necesidad de mirar
directamente y a través de los espejos.



CARACTERISTICAS CAPO LATERAL

Radiador y enfriador
de aceite

BOMBA DE REPOSTAJE ELECTRICA
CON ALERTAR PROGRESIVA*

La bomba de repostaje de combustible que
incorpora la excavadora KX060-5 incluye una
funcién de parada automatica que reduce el riesgo
de desbordamiento. A la hora de repostar desde
un bidén o un surtidor, se debe presionar el botdn
situado al lado del tapén del combustible para
controlar el proceso. La sefal sonora se acelera
progresivamente
con el llenado
evitando asi el
desbordamiento.
"La bomba de repostaje

eléctrica viene de serie en la
KX060-5 Lujo




La apertura completa del capd y la 6ptima disposicion de los
elementos permiten un mantenimiento eficiente y rapido para
una corta parada.

A. Separador de agua D. Indicador de nivel de aceife
B. Silenciador DPF E. Alternador
C. Filtro de combustible F. Motor de arranque

DISENO DEL FLEXIBLE EN 2 PARTES

El disefio del flexible de la
cuchilla de empuje en 2 partes
reduce el tiempo de cambio del
flexible casi en un 60% en
comparacion con los flexibles
de una pieza.

CAJA DE HERRAMIENTAS CON
SOPORTE PARA EL ENGRASADOR

La caja de herramientas esta
convenientemente ubicada bajo
la puerta de la cabina para un
facil acceso. La caja también
dispone de un soporte para
tener el engrasador al alcance
para realizar el mantenimiento.




MOTOR ID ORIGINAL DE KUBOTA CON
GRS Y SILENCIADOR DPF

Equipada con CRS y DPF, el motor Kubota con inyeccion directa cumple
la normativa STAGE V. El nuevo y mejorado DPF reduce el coste de
mantenimiento al aumentar su vida (til.

SISTEMA DE REGENERACION AUTOMATICA

Se produce automaticamente la regeneracion del DPF antes
de que la cantidad de hollin llegue a un nivel critico. De este
modo, el operador no tiene que parar de trabajar para limpiar el
DPF.

ACTIVACION AUTOMATICA DEL TERCER
CIRCUITO HIDRAULICO*

CONTROL VERSATIL

En las maquinas U50-5, U56-5 y KX060-5 los dos circuitos
auxiliares (SP1y SP2*) vienen de serie. Los niveles
maximos del caudal de aceite de ambos circuitos son
comodamente ajustables desde el nuevo panel digital. No
$On necesarias ni herramientas ni ajustes manuales
complejos.

OPTIMIZACION LIMPIEZA
TERRENO

La distancia entre la cuchillla y el cazo se ha
optimizado. Esto facilita la limpieza y
nivelacion del terreno.

CUCHILLA DE EMPUJE CON FUNGION FLOTANTE

No se necesita ajustar la altura de la cuchilla para alisar la superficie
tras rellenar, tan solo desplazarse hacia atrés por encima de la zanja.

b R

*Exclusivo modelo Lujo.




